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×åòûðåõñåêöèîííàÿ ïå÷àòíàÿ ìàøèíà
 Ryobi 924 (ôîðìàò A1)

Ryobi 924 îäíà èç ñàìûõ ñîâðåìåííûõ ìàøèí â ñâîåì êëàññå. Îíà 
ïðåäíàçíà÷åíà äëÿ ïå÷àòè âûñîêîêà÷åñòâåííîé èçîáðàçèòåëüíîé ïðî-
äóêöèè ôîðìàòà À1. Çàïå÷àòûâàåìàÿ ïëîùàäü (900 x 615 ìì) ïîçâîëÿåò 
ðàçìåñòèòü 8 ïîëîñ ôîðìàòà À4. Ìàøèíà îáëàäàåò î÷åíü âûñîêîé ñêîðî-
ñòüþ äî 16 200 îòò./÷. è îáåñïå÷èâàåò âûñîêîå êà÷åñòâî ïå÷àòè.

Ìàøèíà ïðåêðàñíî ïîäõîäèò äëÿ ïå÷àòè æóðíàëîâ, õóäîæåñòâåííûõ 
èëëþñòðèðîâàííûõ èçäàíèé, ïîñòåðîâ, íàðóæíîé ðåêëàìû, êàðòîííîé 
óïàêîâêè è äð. ðåêëàìíîé, êîììåð÷åñêîé è èçäàòåëüñêîé ïðîäóêöèè.

Ê ëó÷øèì ñîñòàâëÿþùèì Ryobi 924, îòíîñÿòñÿ, â ïåðâóþ î÷åðåäü, 
àâòîìàòè÷åñêèå ñèñòåìû è óñòðîéñòâà, ñîêðàùàþùèå çàòðàòû òðóäà è 
ðàáî÷åãî âðåìåíè. Ýòî àâòîìàòè÷åñêàÿ ñìåíà ôîðì , êîìïüþòåðèçèðî-
âàííûé ïóëüò óïðàâëåíèÿ RYOBI PCS-Å, àâòîìàòè÷åñêàÿ ñìûâêà êðàñî÷íî-
ãî àïïàðàòà è îôñåòíîãî ïîëîòíà . Â ìàøèíå ðåàëèçîâàíà âîçìîæíîñòü 
àâòîìàòè÷åñêîé íàñòðîéêè ñ ïóëüòà ïî ôîðìàòó ëèñòà ñîîòâåòñòâóþùèõ 
ìåõàíèçìîâ íà ïðèåìíîì óñòðîéñòâå, ìåõàíèçìà áîêîâîãî ðàâíåíèÿ, 
äàâëåíèÿ íàòèñêà.

Âòîðûì âàæíûì ìîìåíòîì, ÿâëÿåòñÿ êîìïîíîâêà ëèñòîïðîâîäÿùåé 
ñèñòåìû. Îíà èìååò ðÿäíîå ïîñòðîåíèå è ñîñòîèò èç ïå÷àòíûõ è ïåðåäà-
òî÷íûõ öèëèíäðîâ äâîéíîãî äèàìåòðà. Òàêàÿ ñõåìà ëèñòîïðîâîäêè â ñî-
÷åòàíèè ñ îñîáîé êîíñòðóêöèåé çàõâàòîâ öèëèíäðîâ, èìåþùèõ äâîéíîå 
ïîäïðóæèíèâàíèå òîðñèîííûìè óïðóãèìè ýëåìåíòàìè, ïîçâîëÿåò áåç 
ïåðåíàëàäîê îñóùåñòâëÿòü ïå÷àòü, êàê íà òîíêîé áóìàãå îò 0,04 ìì, òàê è 
íà òîëñòîì ïëîòíîì ìàòåðèàëå òîëùèíîé äî 0,6 ìì.
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Òåõíè÷åñêèå õàðàêòåðèñòèêè: 

Ê òðåòüåé ãðóïïå ðåøåíèé, íåïîñðåäñòâåííî îáåñïå÷èâàþùèõ êà-
÷åñòâî ïå÷àòè, îòíîñÿòñÿ ìåõàíèçì êîìïåíñàöèè ïîäà÷è êðàñêè è óâ-
ëàæíåíèÿ â çàâèñèìîñòè îò ñêîðîñòè ïå÷àòè, óñòðîéñòâî äëÿ óäàëåíèÿ 
ìàðàøåê, ñèñòåìà íåïðåðûâíîãî óâëàæíåíèÿ ñ äåëüòà-ýôôåêòîì Ryobi-
matic-D, ïîçâîëÿþùàÿ íåïðåðûâíî óäàëÿòü ìàðàøêè ñ ôîðìû.

Ryobi 924 èìååò âûíîñíîé ïóëüò óïðàâëåíèÿ Ryobi PCS-Å, êîòîðûé 
îáîðóäîâàí ñåíñîðíûì æèäêîêðèñòàëëè÷åñêèì ìîíèòîðîì, êàëèáðîâàí-
íûì èñòî÷íèêîì ñâåòà, à òàêæå êîìïüþòåðíîé ñèñòåìîé, âêëþ÷àþùåé 
ýíåðãîíåçàâèñèìóþ ïàìÿòü, äèñêîâîäû è ñåòåâîé èíòåðôåéñ äëÿ âñòðà-
èâàíèÿ ìàøèíû â öèôðîâîé ðàáî÷èé ïîòîê òèïîãðàôèè. Ñ ïîìîùüþ ïóëü-

Êîëè÷åñòâî ïå÷àòíûõ ñåêöèé 4

Ôîðìàò ëèñòà îò 410 õ 290 ìì äî 920 õ 625 ìì 

Ìàêñèìàëüíûé ôîðìàò èçîáðà-
æåíèÿ 

900 õ 615 ìì 

Òîëùèíà ëèñòà 0,04 - 0,6 ìì 

Ïðîèçâîäèòåëüíîñòü 16200 ëèñòîâ/÷àñ 

Òèï ïå÷àòíîé ôîðìû ìàòàëëè÷åñêàÿ

Ìàêñèìàëüíûå ðàçìåðû ïå÷àò-
íîé ôîðìû 

910 õ 665 ìì 

Ìàêñèìàëüíûå ðàçìåðû îôñåò-
íîãî ïîëîòíà 

941 õ 681 õ 1,95 ìì 

Ñèñòåìà ïîäà÷è ëèñòîâ ðîòàöèîííûé ñàìîíàêëàä ñ êàñêàä-
íîé ïîäà÷åé

Âûñîòà ñòàïåëÿ ñàìîíàêëàäà 800 ìì 

Âûñîòà ñòàïåëÿ ïðèåìêè 900 ìì 

Ìåõàíèçì ðàâíåíèÿ ëèñòà áîêîâîå ðàâíåíèå òÿíóùåãî òèïà, ðå-
ãóëèðóåìûå ïåðåäíèå óïîðû 

Êðàñî÷íûé àïïàðàò 19 âàëèêîâ (4 íàêàòíûõ)

Óâëàæíÿþùèé àïïàðàò RYOBI-matic, 4 âàëèêà (1 íàêàòíîé)

Ýëåêòðîïèòàíèå 3-x ôàçíîå, 380 Â, 50 Ãö, 145 À 

Ãàáàðèòû ïå÷àòíîé ìàøèíû 7646 õ 3010 õ 1870 ìì; 

Ìàññà ïå÷àòíîé ìàøèíû 20 ò

Ïîòðåáëÿåìàÿ ìîùíîñòü 45 ÊÂò 
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òà ïðîèçâîäèòñÿ âñå îïåðàòèâíîå óïðàâëåíèå ìàøèíîé. Íåñêîëüêèìè 
íàæàòèÿìè ìîæíî çàäàòü ðàçìåð òèðàæà, ôîðìàò ëèñòà äëÿ íàñòðîéêè 
áîêîâîãî ðàâíåíèÿ è ìåõàíèçìîâ ðàâíåíèÿ â ïðèåìíîì óñòðîéñòâå, çà-
äàòü òîëùèíó ëèñòà äëÿ óñòàíîâêè íàòèñêà, ïðîèçâåñòè îêðóæíóþ, ïîïå-
ðå÷íóþ è äèàãîíàëüíóþ ïðèâîäêè, íàñòðîèòü îáùóþ è çîíàëüíóþ ïîäà÷ó 
êðàñêè è óâëàæíåíèÿ, ïðîèçâåñòè àâòîìàòè÷åñêóþ ñìûâêó îôñåòíîãî ïî-
ëîòíà è óñòàíîâèòü ðåæèì ñìûâêè. Êðîìå òîãî, ïóëüò ïîçâîëÿåò ñîõðà-
íÿòü â ïàìÿòè âñå íàñòðîéêè òèðàæà, âèçóàëüíî êîíòðîëèðîâàòü ñîñòîÿ-
íèå ìàøèíû, îñóùåñòâëÿòü ñåðâèñíûé íàäçîð.

Ryobi 924 îñíàùåíà ðîòàöèîííûì êàñêàäíûì ñàìîíàêëàäîì ñ ðàç-
äóâîì ñòîïû èîíèçèðîâàííûì âîçäóõîì äëÿ ñíÿòèÿ ñòàòè÷åñêîãî ýëåêò-
ðè÷åñòâà. Ñòîë ñàìîíàêëàäà èìååò âàêóóìíûå ðåìíè, îáåñïå÷èâàþùèå 
íàäåæíóþ ïðîâîäêó ëèñòîâ è ïëàâíîå âûðàâíèâàíèå ïî ïåðåäíèì óïîðàì 
ïðè ìèíèìàëüíîì êîëè÷åñòâå ïðèæèìàþùèõ ýëåìåíòîâ (ùåòî÷íûõ è ðå-
çèíîâûõ ðîëèêîâ). Ìåõàíèçì çàìåäëåíèÿ ëèñòà ïîçâîëÿåò òî÷íî îñóùåñò-
âëÿòü ðàâíåíèå ïî ïåðåäíåé êðîìêå äàæå íà ìàêñèìàëüíîé ñêîðîñòè. 
Áîêîâîå ðàâíåíèå âûïîëíÿåò óñòðîéñòâî òÿíóùåãî òèïà ñ êîíòðîëüíûì 
äàò÷èêîì ïðàâèëüíîñòè ðàâíåíèÿ. Íàñòðîéêà óñòðîéñòâà áîêîâîãî ðàâ-
íåíèÿ ïî ôîðìàòó ëèñòà ïðîèçâîäèòñÿ ñ öåíòðàëüíîãî ïóëüòà. Çàùèòà îò 
ïîïàäàíèÿ â ìàøèíó äâîéíîãî ëèñòà, à ñëåäîâàòåëüíî, îò ìåõàíè÷åñêèõ 
ïîâðåæäåíèé îôñåòíîãî ïîëîòíà, ïåðåãðóçîê ïðèâîäà è ïîäøèïíèêîâ 
â îïîðàõ öèëèíäðîâ, îñóùåñòâëÿåòñÿ ìåõàíè÷åñêèì è óëüòðàçâóêîâûì 
äàò÷èêîì, ïî ñèãíàëó êîòîðûõ, â ñëó÷àå íåïðàâèëüíîé ïîäà÷è, ñðàáàòû-
âàåò ñïåöèàëüíîå ïíåâìàòè÷åñêîå àâàðèéíîå óñòðîéñòâî, ôèêñèðóþùåå 
ëèñòû íà ñòîëå ðàâíåíèÿ è ïîçâîëÿþùåå ïëàâíî îñòàíîâèòü ìàøèíó. Ïî-
äà÷à ëèñòà â ïå÷àòíûé àïïàðàò îñóùåñòâëÿåòñÿ ïî íàèáîëåå íàäåæíîé è 
ïðîâåðåííîé ñõåìå: íèæíèé ôîðãðåéôåð è ïåðåäàòî÷íûé öèëèíäð.

Êðàñî÷íûé àïïàðàò Ryobi 924 ïîñòðîåí ïî îäíîðó÷üåâîé ñõåìå, ÷òî 
îáåñïå÷èâàåò èäåàëüíóþ óïðàâëÿåìîñòü è ìàëîå âðåìÿ îòêëèêà íà ðå-
ãóëèðóþùåå âîçäåéñòâèå. Íåñìîòðÿ íà âûñîêóþ äèíàìèêó, îí îòëè÷íî 
âûêàòûâàåò ïëàøå÷íûå ýëåìåíòû çà ñ÷åò çíà÷èòåëüíîé åìêîñòè íàêàò-
íîé ãðóïïû. Èíäèâèäóàëüíûé ïðèâîä äóêòîðíîãî âàëà è ïåðåäàòî÷íîãî 
âàëèêà ïîçâîëÿþò ðåãóëèðîâàòü ïîäà÷ó êðàñêè â î÷åíü øèðîêîì äèàïà-
çîíå, ÷òî ïðîñòî íåîáõîäèìî äëÿ êîððåêòíîãî âîñïðîèçâåäåíèÿ ìàëûõ 
èçîáðàæåíèé. Ïîòðåáíîñòü â ðåãóëèðîâêå äàâëåíèÿ ìåæäó êðàñî÷íûìè 
âàëèêàìè ñâåäåíà ê ìèíèìóìó çà ñ÷åò ïðèìåíåíèÿ ïðóæèí â èõ îïîðàõ. 
Ìàøèíà îñíàùåíà ìåõàíèçìîì òðàâåðñèðîâàíèÿ íàêàòíûõ âàëèêîâ, êî-
òîðûé ïîçâîëÿåò ãàðàíòèðîâàòü îòñóòñòâèå øàáëîíèðîâàíèÿ.

Âûñîêèé óðîâåíü àâòîìàòèçàöèè ìàøèíû ïîçâîëÿåò âñòðàèâàòü å¸ â 
ýëåêòðîííûé ðàáî÷èé ïîòîê òèïîãðàôèè. Ýòî çíà÷èò, ÷òî ÷åðåç êîìïüþ-
òåðíóþ ñåòü èëè ñ ïîìîùüþ îáû÷íîé äèñêåòû äàííûå îá îòíîñèòåëüíûõ 
ïëîùàäÿõ èçîáðàæåíèÿ ñ äîïå÷àòíîãî ó÷àñòêà ïîñòóïàþò â ìàøèíó, è îíà 
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íàñòðàèâàåòñÿ àâòîìàòè÷åñêè, ñíèæàÿ çàòðàòû âðåìåíè, êîëè÷åñòâî ìà-
êóëàòóðû, è äåëàÿ ðàáîòó ïå÷àòíèêà ìåíåå íåïðåäñêàçóåìîé. Äàííûå îá 
îòíîñèòåëüíûõ ïëîùàäÿõ ìîãóò áûòü ñôîðìèðîâàíû ñïåöèàëüíîé ïðî-
ãðàììîé Ryobi IVS ïî ôàéëó âåðñòêè â ôîðìàòå PostScript èëè PPF(CIP-4). 
Ïîñëå ïîëó÷åíèÿ èíôîðìàöèè î ïëîùàäÿõ â ñîîòâåòñòâèè ñ óñòàíîâêàìè 
îïåðàòîðà ïðîèçâîäèòñÿ å¸ ïåðåñ÷åò â äàííûå äëÿ íàñòðîéêè óðîâíåé ðàñ-
êðûòèÿ øèáåðîâ êðàñî÷íîãî íîæà, ñêîðîñòè âðàùåíèÿ äóêòîðíîãî âàëà, 
÷àñòîòû êà÷àíèÿ è âðåìåíè êîíòàêòà ïåðåäàòî÷íîãî âàëèêà. Ïîñëå ýòîãî 
ñïåöèàëüíàÿ àâòîìàòè÷åñêàÿ ñèñòåìà Ryobi RPI óñòàíàâëèâàåò íàèáîëåå 
ýêîíîìè÷íûå ðåæèìû íà÷àëà è çàâåðøåíèÿ ïå÷àòè òèðàæà. Ïðè ýòîì çàêà-
òûâàíèå êðàñêîé êðàñî÷íîãî àïïàðàòà, çîíàëüíàÿ íàñòðîéêà, ïóñê ïå÷àòè 
è çàâåðøåíèå ðàáîòû ïðîèñõîäÿò àâòîìàòè÷åñêè. Äëÿ êîíòðîëÿ ñòàáèëü-
íîñòè òîëùèíû êðàñî÷íîãî ñëîÿ â ïðîöåññå ïå÷àòè óñòàíîâëåíà ñèñòåìó 
äåíñèòîìåòðè÷åñêîãî êîíòðîëÿ PDS-E, ñ ïîìîùüþ êîòîðîé ñ÷èòûâàåòñÿ 
øêàëà íà îòïå÷àòàííîì îòòèñêå, è çàòåì, â ìàøèíó îòïðàâëÿþòñÿ äàííûå 
äëÿ àâòîìàòè÷åñêîé êîððåêòèðîâêè çîíàëüíîé ïîäà÷è êðàñêè.

Âûâîä ëèñòîâ íà ïðèåìíûé ñòàïåëü îñóùåñòâëÿåòñÿ ñòðîãî ãîðè-
çîíòàëüíî çà ñ÷åò èñïîëüçîâàíèÿ äâóõ ïåðåäàòî÷íûõ öèëèíäðîâ è êî-
ðîòêîãî ãîðèçîíòàëüíîãî öåïíîãî òðàíñïîðòåðà. Ýòî âàæíî ïðè âûâîäå 
çàïå÷àòàííûõ ëèñòîâ áîëüøîãî ôîðìàòà íà âûñîêèõ ñêîðîñòÿõ, ò.ê. ïðè 
èñïîëüçîâàíèè äëèííîãî òðàíñïîðòåðà âîçìîæåí çàõëåñò, çàìÿòèå è 
äàæå ïîâðåæäåíèå çàäíåé êðîìêè ëèñòà. Âûâîäíîå óñòðîéñòâî îñíàùå-
íî ðàçãëàæèâàþùèì ìåõàíèçìîì, ïðîòèâîîòìàðûâàþùèì àïïàðàòîì, 
óñòðîéñòâîì ñíÿòèÿ ñòàòè÷åñêîãî ýëåêòðè÷åñòâà, à òàêæå âàêóóìíûìè 
òîðìîçíûìè áàðàáàíàìè, ìîùíûì ðåãóëèðóåìûì ðàçäóâîì è âåíòèëÿ-
òîðàìè, äëÿ íàäåæíîé è àêêóðàòíîé óêëàäêè ëèñòîâ â ñòàïåëü. Äëÿ òîãî 
÷òîáû èçáåæàòü ïåðåòèñêèâàíèÿ ïðè íàïîëíåíèè ïðèåìíîãî ñòàïåëÿ, â 
ïðèåìíîì óñòðîéñòâå ïðåäóñìîòðåíà ñïåöèàëüíàÿ Non-stop ñèñòåìà 
ïîçâîëÿþùàÿ âñòàâëÿòü ñïåöèàëüíûå ðàçäåëèòåëüíûå äîñêè. 

Îñíàùåíèå ìàøèíû: 
•Ðîòàöèîííûé ñàìîíàêëàä 
•Âàêóóìíûå ðåìíè íà ñòîëå ðàâíåíèÿ 
•Ìåõàíèçì áîêîâîãî ðàâíåíèÿ òÿíóùåãî òèïà 
•Äàò÷èê áîêîâîãî ðàâíåíèÿ 
•Òî÷íàÿ ðåãóëèðîâêà ïåðåäíèõ óïîðîâ (ðó÷íàÿ) 
•Ðàçäóâ â îáëàñòè ïåðåäíèõ óïîðîâ 
•Ïîëóàâòîìàòè÷åñêàÿ ñìåíà ôîðì 
•Ñèñòåìà ïðèâîäêè ñ ïóëüòà ìàøèíû (îêðóæíàÿ, ïîïåðå÷íàÿ, äèà-

ãîíàëüíàÿ) 
•Âûíîñíîé ïóëüò óïðàâëåíèÿ PCS-G(âêëþ÷àÿ óñòðîéñòâî ïîäêëþ÷å-

íèÿ ê êîìïüþòåðíîé ñåòè äëÿ ïîëó÷åíèÿ äàííûõ ïî îòíîñèòåëüíûì ïëî-
ùàäÿì èçîáðàæåíèÿ îò IVS) 
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•Àâòîìàòèçèðîâàííàÿ ñèñòåìà îïòèìèçàöèè ïîäà÷è êðàñêè RPI 
(âñòðîåíà â ïóëüò PCS-G) 

•Íåïðåðûâíîå óâëàæíåíèå Ryobi-matic 
•Ñèñòåìà îõëàæäåíèÿ/ðåöèðêóëÿöèè óâëàæíÿþùåãî ðàñòâîðà 
•Óñòðîéñòâî óäàëåíèÿ ìàðàøåê 
•Ìåõàíè÷åñêèé äàò÷èê äâîéíîãî ëèñòà 
•Óëüòðàçâóêîâîé äàò÷èê äâîéíîãî ëèñòà 
•Äåòåêòîð ïåðåêîñà ëèñòà 
•Àâàðèéíûé ïíåâìàòè÷åñêèé ñòîïîð ó ïåðåäíèõ óïîðîâ 
•Äàò÷èêè çàìÿòèÿ è îáðûâà ëèñòà ðàñïîëîæåííûå ïî òðàêòó ëèñòîï-

ðîâîäêè 
•Äàò÷èê çàìÿòèÿ è îáðûâà ëèñòà â ïðèåìíîì óñòðîéñòâå 
•Ðàçäóâ èîíèçèðîâàííûì âîçäóõîì äëÿ ñíÿòèÿ ñòàòè÷åñêîãî ýëåêò-

ðè÷åñòâà íà ñàìîíàêëàäå 
•Óñòðîéñòâî ðàçãëàæèâàíèÿ ëèñòîâ 
•Ïîðîøêîâûé ïðîòèâîîòìàðûâàþùèé àïïàðàò 
•Îáíóëÿåìûé ñ÷åò÷èê (ýëåêòðîííûé, 5-ðàçðÿäíûé) 
•Íå îáíóëÿåìûé ñ÷åò÷èê îáùåãî êîëè÷åñòâà îáîðîòîâ ïå÷àòíîé ìà-

øèíû (10-ðàçðÿäíûé) 
•Íå îáíóëÿåìûé ñ÷åò÷èê îáùåãî êîëè÷åñòâà îòïå÷àòàííûõ ëèñòîâ 

(10-ðàçðÿäíûé) 
•Ìîíèòîð ãîòîâíîñòè ìàøèíû (ÎÊ ìîíèòîð) 
•Ñèñòåìà äëÿ ðàçäåëåíèÿ ñòîï áóìàãè íà ïðèåìêå áåç îñòàíîâêè 

ìàøèíû 
•Òðàâåðñèðóþùèé ìîñòîâîé âàëèê 
•Ñèñòåìà óñòàíîâêè äàâëåíèÿ íàòèñêà ñ ïóëüòà ìàøèíû (âêëþ÷àåò 

ïðîãðàììíî óïðàâëÿåìóþ ôóíêöèþ î÷èñòêè ïå÷àòíîãî öèëèíäðà) 
•Ñèñòåìà íàñòðîéêè ïî ôîðìàòó ëèñòà ìåõàíèçìîâ ïðèåìíîãî óñò-

ðîéñòâà ñ ïóëüòà ìàøèíû 
•Ïðîìåæóòî÷íûé áàê äëÿ ñèñòåìû îõëàæäåíèÿ/ðåöèðêóëÿöèè óâ-

ëàæíÿþùåãî ðàñòâîðà 
•Ryobi-matic-D íåïðåðûâíûé óâëàæíÿþùèé àïïàðàò ñ ôóíêöèåé 

óäàëåíèÿ ìàðàøåê 
•IVS ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå äëÿ ðàñ÷åòà îòíîñèòåëüíûõ ïëîùà-

äåé èçîáðàæåíèÿ ïî äàííûì ôàéëà âåðñòêè â ôîðìàòå PostScript 
•IVS-CIP4 ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå äëÿ ðàñ÷åòà îòíîñèòåëüíûõ 

ïëîùàäåé èçîáðàæåíèÿ ïî äàííûì ôàéëà âåðñòêè â ôîðìàòå PPF 
•Ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå äëÿ ñâÿçè ñ èíôîðìàöèîííîé ñèñòåìîé 

óïðàâëåíèÿ (MIS) äëÿ ðàáîòû ïî òåõíîëîãèè CIP4-JDF 
•Ñèñòåìà äåíñèòîìåòðè÷åñêîãî êîíòðîëÿ Ryobi PDS-E 
•Òðàâåðñèðóþùèå íàêàòíûå êðàñî÷íûå âàëèêè 


